
 

 

Famiglie logiche:

Inizio '900: Rele' 

(es. centralini telefonici, Z3 (Germania - 1941))

Anni '40-'50: Tubi a vuoto 

(es. ENIAC (US - 1946))

Anni '60: Transistor bipolari

(Discreti, poi integrati - Es. RTL, DTL, TTL,...)

Anni '70 - '80: PMOS, NMOS

(Zilog Z80, Intel 8080, Motorola 6502, Fairchild F8, ..)

Anni '90  : CMOS
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MOS usati come interruttori:

NMOS ON per VG +va

PMOS ON per VG  -va

 

 

                       

 

 

Inverter NMOS:  
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Inverter CMOS:  

                                         

 

 

 

            

                             

 

 

 



 

 

Risposta in/out di un inverter 'ideale':  

                                       

    Risposta in/out di un inverter CMOS:                                          
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   tensione di drain comune 

Corrente per NMOS

1

Corrente per PMOS
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Nessuna potenza dissipata staticamente

Ma: potenza dissipata 

Durante le transizioni

Carica e scarica del carico capacitivo 

stadio stadio 1out in

dinamicamente
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  corrente nella capacita'

  Pot. istantanea dissipata dal PMOS

  Energia
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Inoltre:

Passaggio di corrente nell'inverter durante le transizioni
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Inoltre:

Piccola potenza dissipata staticamente (correnti residue)
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Esempi di reti logiche CMOS:  

 

 

 

 


