
 

 

 

 

 

 

 

 



Problema 1 

Velocita’ minima: quella che garantisce l’arrivo nel punto di massima distanza 

dall’estremo fisso della molla con vel. = 0. 
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Punti di equilibrio: Punti di estremo dell'energia potenziale

Usando come coordinata l'angolo polare rispetto ad un asse verticale:
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   nessuna soluzione (molla sempre estesa)

    1 soluzione (= molla in pos. riposo)
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Problema 2 

:

Nel SR in rotazione:
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       Eq. dei moti armonici

  OK se 
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Moto armonico con frequenza alterata dalla rotazione del SR 
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Frequenza propria dell' oscillatore = Frequenza di rotazione:

 appare ferma nel SR in rotazione
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