
Proprieta’  intrinseche di velocita’ e accelerazione 

Posizione del punto: se la traiettoria e’ nota, si puo’ dare  

anche con ascissa curvilinea lungo la traiettoria 
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Esaminando la figura: 

 

      

 

 

 

 

ˆ

ˆ

ˆ ˆ

  versore tangente alla traiettoria (  costante)
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Piu’ formalmente:  
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Accelerazione 
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Usando componenti cartesiane di 

 angolo rispetto ad asse 
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ers. normale

 diretto verso il centro istantaneo di curvaturaN
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Introduciamo:

raggio di curvatura punto per punto
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Acc. tangenziale e normale/centripeta 
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Riassumendo: Derivate dei versori T e N 

rispetto a un parametro della traiettoria

         Formule di Frenet-Serret
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Moto circolare 

 

Traiettoria: circonferenza 

Nel piano del moto: 
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Misurando le posizioni rispetto a un’origine qualsiasi 

sull’asse di rotazione: 
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Relazione fra vettori → Indipendente da scelta assi 

→Valida in generale  

 

 

                           
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Acc. Angolare: 
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Acc. tangenziale e normale: 
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Moto circolare uniforme 

 

( )

( )
�

( )costante

d d

dt dt

d d

dt dt

= = ×

= → = × = × = × ×

v

v

a ω r

r

ω a ω r ω ω ω r  

                        
 

 
-1

2

1 2

rads

Hz

T s

ω

ω
ν

π

π

ν ω

=

= =

                    frequenza angolare = pulsazione     

            frequenza    

      periodo   

 

 

 



Velocita’  e accelerazione su una ruota di bicicletta 
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c.s. sulla curva di un’autostrada 
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c.s. alla superficie della Terra (sull’Equatore)    
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c.s. per il moto orbitale della Terra 
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c.s. per il moto orbitale della Galassia      
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Es: Vel. angolare della Terra, giorno solare, giorno 

sidereo 
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