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Approssimazione di piccoli angoli:
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  Eq. moto armonico

  da ,  (ampiezza di oscillazione)

Per angoli non piccoli:eq. diff. non lineare
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Seconda legge:
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Trascurate resistenza dell’aria, variazione di g con 

l’altezza, … 
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  tempo di accensione
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Origini attrito viscoso: interazione fra corpo e 

moltissime molecole del fluido 

 

Interazione non fondamentale (forza dissipativa, di 

natura statistica: fondamentalmente f. 

elettromagnetiche)  

 

Modellata attraverso un coefficiente di proporzionalita’ 

fra forza e una potenza della velocita’; sempre 

opposta alla velocita’ 

 

Coefficiente: dipende da forma e dimensioni del 

corpo, e da natura e stato termodinamico del fluido 
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Velocita' basse: proporzionale alla velocita'

Es: Fase iniziale di caduta libera in aria
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Vel. elevate: prop. al quadrato della velocita’ 

Dominante in generale quando le velocita’ non sono 

molto basse 
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Scomposizione in fratti semplici:
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